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解包 

$tar -xvf ydlidar-1.2.0.tar.gz 

$cd ydlidar-1.2.0 

目录结构如下 

ydlidar-1.2.0 

├── CMakeLists.txt --ROS 相关文件

├── doc --SDK 文档

├── launch --ROS 启动相关文件

├── package.xml --ROS 配置相关文件

├── README.md ---说明

├── sdk ----雷达 sdk

├── startup -----串口配置

└── test -----linux 测试程序

编译 LINUX测试程序 

如果你系统没有 ROS, 到 test 目录下，， 编译 Linux 版测试程序， 请执行如下操作 

$cd test 

&cmake . 

$make 

成功结果如下 
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进行测试 

把激光数据线插入 LInux 电脑或者开发版， 查找你电脑上激光雷达的串口号, 一般

X4:/dev/ttyUSB0 

###测试程序使用方法

###Usage: ./laser_test <serial_port> <baudrate> <intensities> 

###<serial_port> 串口号，  <baudrate> 波特率，  <intensities> 是否有信号质量，

以 X4 为例：

$./laser_test /dev/ttyUSB0 128000 0 
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成功打开如上图 




